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1.0 UVOD

V prostorach odbérmé véze je umisténa technologie dvou spodnich vypusti (DN1000) a
asana¢ni vypusti (DN375). Pro obé spodni vypusti je zde osazen kuzelovy regulacni uzavér a
stavidlovd tabule. Regulacni uzavéry jsou vybaveny motory a jsou ovladany elektricky z dvefi
rozvadéce. Stavidlové tabule nejsou opatieny elektrickymi pohony a je nutné je ovladat pohonem na
mobilnim voziku. Po bocich véZe jsou umistény dvé nasosky — stiedni vypusti (0,6m x 0,9m, saci
otvory DN1000). Stfedni vypusti se uzaviraji zvenku véze Zeleznymi stavidly, které se ovladaji
zvedaky ze strojovny také pomoci mobilniho voziku.

Projekt fesi vyménu pohonti regulacnich uzavéri, technologickou i stavebni elektroinstalaci
véze a zabezpeCeni objektu. V objektu bude umistén rozvadé¢ RM-1 s jisténim vSech okruh,
ovladanim kuzelovych uzavért spodnich vypusti, ptipravou pro ovladani dvou stavidlovych tabuli
spodnich vypusti a pfipravu na ovladani dvou stavidel stfednich vypusti.

2.0 VYCHOZIi PODKLADY

Projekt je zpracovan na zakladé téchto podkladi:
- vykresova dokumentace aktualniho stavebniho feseni a dispozi¢niho rozmisténi technologického
zafizeni
- prohlidka a zaméfeni stavajiciho stavu na misté stavby
- pozadavky investora
- dohodnuta technicka feseni projednana s investorem
- protokol o ureni vnéjsich vliva ¢. 200302-1

3.0 ZAKLADNI TECHNICKE UDAJE

Napét'ova soustava: 3PEN ~ 50Hz, 230/400 V, TN-C
(ptivod pro rozvadéé RM-1)
3NPE ~ 50Hz, 230/400 V, TN-S
(rozvody v objektu)

Ovladaci napéti: 24V DC, 230V AC

Ochrana pied arazem el. proudem dle CSN 33 2000-4-41 ed.3:

Pfi norméalnim provozu: krytem, izolaci
V piipadé poruchy: samoc¢innym odpojenim od zdroje
doplnujicim pospojovanim, proudovym chrani¢em

.....

Ochrana proti zkratu a pretizeni: jisti¢i, pojistkami a proudovymi ochranami

Cislo zakazky: Archivni ¢islo: List €.
200302-1 200302-1/B1 2




Rozvadéce objektu odbérné véze:

Rozvadéc RM-1
Jmenovité napéti
Napét'ova soustava
Jmenovity proud

Rozvadéc MVE (Seamo)
Jmenovité napéti
Napétova soustava
Jmenovity proud
Vykon elektrarny
Vykon elektrarny

Rozvadé¢ MX1 (RTU SAE)
Jmenovité napéti
Napétova soustava
Jmenovity proud

Zasuvkové rozvadéce RZ-1 a RZ-2
Jmenovité napéti

400/230 V, 50Hz
TN-C-S
50-63A

400/230 V, 50Hz

TN-C

50A

12,3 — 23,4kW (vykon na svorkach)
14,7 — 27,4kW (vykon na htideli)

230V, 50Hz
TN-S
10A

400, 230, 24 V, 50Hz

Napét'ova soustava TN-S
Jmenovity proud 32A
Instalovany a soudoby ptikon pro odbér:

Motor kuzelového uzavéru 1 (M1) 3,0kw, 400V
Motor kuzelového uzavéru 2 (M2) 3,0kw, 400V
Motor stavidlové tabule 1 (M3) max. 4,0kW, 400V neosazeno
Motor stavidlové tabule 2 (M4) max. 4,0kW, 400V neosazeno
Motor stavidla nasosky 1 (M5) max. 4,0kW, 400V neosazeno
Motor stavidla nasosky 2 (M6) max. 4,0kW, 400V neosazeno

Osvétleni venkovni 10 x 40W, 230V

Osvétleni strojovny véze 3 x 20W, 230V

Osvétleni Sachty 5 x 40W, 230V

Osvétleni s pohybovym ¢idlem 2 x 50W, 230V

Nouzovée osvétleni 1 x 3W, 230V

Zasuvkova skiin RZ-1 5kwW

Zasuvkova skiin RZ-2 5kwW

Celkovy instalovany piikon: Pi = 16,763kW M3-M6 nejsou zapocteny
Celkovy soudoby prikon: P, = 6,760W

Cinitel soudobosti: B=0.40

Vnéjsi vlivy prostredi:

Kategorie vnéjsich vlivl prostfedi byla urcena v Protokolu ¢. 200302-1 o urc¢eni vnéjsich vlivl
ze dne 12.3.2020.

Ptifazeni vné&jSich vlivil prostiedi prostorim z hlediska nebezpeci tirazu elektrickym proudem se
povazuji veskeré prostory odbérné véze dle CSN 33 2000-5-51 ed.3 za prostory zvlast nebezpecné.
Venkovni prostory objektu se dle CSN 33 2000-5-51 ed.3 povazuji taktéZ za prostory zvlast
nebezpedné.
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40 ROZSAH PROJEKTU A POPIS TECHNICKEHO RESENI
Projektova dokumentace je zpracovana v rozsahu:

4.1 Vymeéna pohont regulacnich uzavéri M1, M2

4.2 Mobilni vozik pro manipulaci s tabulovymi uzavéry

4.3 Privod pro RM-1

4.4  Elektricky rozvadé¢ RM-1

45  Rizeni motori regulaénich kuzelovych uzavéri véetnd snimani jejich polohy
4.6  Rizeni motori stavidlovych tabuli véetné sniméni jejich polohy - piiprava
4.7  Mefeni vysky hladiny vody a venkovni teploty

4.8 GSM ptenos dat (monitoring)

4.9  Elektronické zabezpeceni a kamerovy systém

4.10 Svételna elektroinstalace, zasuvkové obvody a napojeni stavajici rozvadeéct
4.11 Provedeni rozvodu elektrické instalace

4.12 Hromosvod a uzemnéni

Pied zahdjenim montaZznich praci nové elektroinstalace bude provedena demontaz stavajici
elektroinstalace, a to v takovém rozsahu, aby byla zachovdna funkénost ovladani regulacnich
kuzelovych uzavért.

Piepojeni obvoda kuzelovych uzavért bude probihat po domluvé s obsluhou VD Luhacovice.
Na konci pracovniho dne musi byt zajisténa funkénost obou pohond.

4.1 Vyména pohonii regula¢nich uzavéra M1, M2

Béhem rekonstrukce elektroinstalace dojde k vyméné servomotort regulacnich kuzelovych
uzavéria M1 a M2. Stavajici pohony budou nahrazeny novymi servopohony MODACT MON typ.
52034.7E73N. Uvedené pohony budou osazeny ptepina¢i pro mistni ovladani a snima¢em polohy
S pasivnim vystupem 4-20mA. Termin vymény je nutné zkoordinovat s postupem praci na
elektroinstalaci a odsouhlasit s obsluhou VD Luhacovice.

4.2 Mobilni vozik pro manipulaci s tabulovymi uzavéry

Soucasti tohoto projektu je vykresova dokumentace mobilniho voziku pro manipulaci se dvéma
stavidlovymi tabulemi spodnich vypusti a dvéma stavidly stfednich vypusti. Pfi manipulaci je nutné
htidel voziku nasadit na hiidel piislusného zvedaku a nésledné spustit motor v pozadovaném sméru.
Vyska htidele od podlahy neni u vSech pohonti totozna, proto je vozik navrzen s nastavitelnou vyskou
celého pohonného Ustroji a to v rozsahu 929-1110 mm (pivodni vozik 980-1080).

Vozik je osazen motorem 3x400V o piikonu 0,55kW a otackami 9200t/min. Prevodovka
pfipojend k motoru mé prevodovy pomér 1:30,7. Na vystupu pievodovky tedy dostavame otacky cca
30 ot/min pro manipulaci se zvedaky (ptvodni vozik: motor 910ot/min, pievod 1:27,6, otacky hiidele
cca 33ot/min.).

Pro moznost budouci montaze ¢tyf kust servopohonu pro stavidlové tabule a stavidla je
rozvadé¢ RM-1 kompletné vybaven ¢tyfmi sadami silovych i ovladacich rezervnich obvodu. Ptiprava
je provedena véetné kabelaze k samotnym zvedakim (viz. odstavec 4.6).

4.3 Privod pro RM-1

Pro rozvadé¢ RM-1 bude vyuzit stavajici piivodni kabel CYKY-J 3x35+25 mm?, ktery je ptiveden
z pojistkové skiiné typu PPS 6x400A. Tato skiiii je umisténa u domu obsluhy VD Luhacovice ¢.p. 339.

4.4 Elektricky rozvadé¢ RM-1

Skiinovy rozvadé¢ RM-1 je umistén v odbérné vézi namisto stavajiciho rozvadéce. V tomto
rozvadéCi jsou umistény vSechny ovladaci a jistici prvky jak technologického zafizeni, tak
zasuvkovych a svételnych rozvodt objektu. Pro napéjeni rozvadéce je pouzit stavajici kabel CYKY-J
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3x35+25 mm?. Hlavni vypina¢ FCO slouzi k Gplnému vypnuti rozvadéce a tim celé elektroinstalace.
Pii vypnutém vypinaci FCO jsou pod napétim pouze privodni svorky a svorky vypinace FCO.

Na dveftich rozvadéce je umistén piepinac siti oznaceny SF1, ktery umozituje pfepinani napajeni
rozvadéce ze sité Eon nebo z mobilniho generatoru v pfipadé vypadku napéjeni. Jsou zde také
umistény ovladaci a signalizani prvky pohonii regulacnich kuzelovych uzaveérd spodnich vypusti,
rezervni ovladace a signalky pro moznost ovladani stavidlovych tabuli spodnich vypusti, rezervni
ovladace a signdlky pro moznost ovladani stavidel stfednich vypusti a spinace pro osvétleni. Popis
ovladani pohontl je uveden nize v dokumentu.

Pro moznost sledovani stavii technologie je rozvadé¢ osazen dotykovym displejem (HMI). Na
tomto displeji je mozné také identifikovat vzniklé poruchové stavy. Ty jsou v podobé SMS zpravy
odesilany na zvolena tel. ¢isla. Pro moznost upozornéni na vypadek napajeciho napéti je rozvadec
osazen zaloznim zdrojem (UPS).

Rozvadéé RM-1 je navrzen skiifiovy nerezovy o velikosti 1200 x 1800 x 400 mm (Sx V x H) s
krytim IP55. Rozvadé¢ bude usazen na podstavci a piikotven k podlaze a sténé. Veskeré svorky jsou
umistény ve spodni ¢asti rozvadéce.

Schéma zapojeni rozvadéce RM-1 je v dokumentu s pofadovym ¢islem 10. Pii vyrobé
rozvadéce budou elektrické pfistroje, svorky, ovladaci prvky a signalizacni prvky vybaveny popisnymi
Stitky s oznacenim korespondujicim se schématem zapojeni.

4.5 Rizeni motort regulac¢nich kuZelovych uzavéri véetné snimani jejich polohy

Ovladani regulacnich uzavéri M1 a M2 je umoznéno piepinaCem na samotném servopohonu
(Mistn¢) nebo na rozvadéci RM-1 (Vzdalené). Volba rezimu ovladani Mistné — Vzdalen€ se provede
pfepina¢em na servopohonu. Princip vzdaleného ovladani je nésledujici:

Ovladani uzavért je mozné zapnou spinac¢em SF1.0 (SF2.0). Pro samotné ovladani jsou zde tfi
tlacitka, pét kontrolek a jeden oto¢ny spinac. Pii vypnutém spinac¢i SF1.0 (SF2.0) je funk¢ni pouze
signalizace polohy servopohonu. Tlacitka pro manipulaci nejsou aktivni.

Pro otevirani uzavéru slouzi tlacitko Oteviit SF1.1 (SF2.1). Po stisknuti tohoto tlacitka v
uzavieném stavu (sviti signalka Zavieno HL1.4 (HL2.4)) dojde k otevirani uzavéru (zhasne signalka
Zavieno HL1.4 (HL2.4) a rozsviti se signalka Otevira HL1.2 (HL2.2)). Po dojeti na koncovy spinac¢
polohy otevieno dojde automaticky k zastaveni motoru (zhasne signalka Otevira HL1.2 (HL2.2) a
rozsviti se signalka Otevieno HL1.1 (HL2.1)).

Pro zavieni uzavéru slouzi tladitko Zaviit SF1.3 (SF2.3). Po stisknuti tohoto tladitka v
otevieném stavu (sviti signalka Otevieno HL1.1 (HL2.1)) dojde k zavirani uzavéru (zhasne signalka
Otevieno HL1.1 (HL2.1) a rozsviti se signalka Zavira HL1.3 (HL2.3)). Po dojeti na koncovy spinaé¢
polohy zavieno dojde automaticky k zastaveni motoru (zhasne signalka Zavira HL1.3 (HL2.3) a
rozsviti se signalka Zavieno HL1.4 (HL2.4)).

Pohyb uzavéru je mozné v kterémkoliv okamziku zastavit tlacitkem Stop SF1.2 (SF2.2). Poloha
uzavéru je snimana senzorem s vystupem 4-20mA a nasledné zobrazena na displeji fidiciho systému.
Spina¢ SF1.4 (SF2.4) slouzi k zapnuti ohievu skiin€ pohonu.

4.6 Rizeni motori stavidlovych tabuli véetné snimani jejich polohy - p¥iprava

Projekt pocitd s moznym doplnénim servopohoni pro ovladani zvedakii stavidlovych tabuli
spodnich vypusti a dvou stavidel stfednich vypusti. Ovladani je v souCasnosti provadéno pomoci
mobilniho voziku s motorem a prevodovkou (viz. odstavec 4.2).

Rozvadé¢ RM-1 je vybaven Ctyimi rezervnimi sadami silovych i ovladacich obvodia pro mozné
budouci doplnéni ¢ty pohond (pohony stavidlovych tabuli spodnich vypusti M3 a M4, pohony
stavidel stfednich vypusti M5 a M6). Piedpoklada se zde piikon motoru max. 4,0kW. Bude-li mit
motor mensi piikon, je nutné zvazit rozsah nastaveni zvolené motorové ochrany a ptipadné provést jeji
vyménu. Pfiprava na montaz pohont zahrnuje i kabelaz pro vSechny Ctyii pohony.

Ovladani rezervnich obvodi je totozné S ovladanim pohoni M1 a M2. Pouze v oznaceni
spinacu, tlacitek a signalek dojde k zaméné prvniho ¢isla podle nasledujici tabulky:
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Pohon M1 | Pohon M2 | Pohon M3 | Pohon M4 | Pohon M5 | Pohon M6
Ovladani 0-1 SF1.0 SF2.0 SF3.0 SF4.0 SF5.0 SF6.0
Oteviit SF1.1 SF2.1 SF3.1 SF4.1 SF5.1 SF6.1
Stop SF1.2 SF2.2 SF3.2 SF4.2 SF5.2 SF6.2
Zaviit SF1.3 SF2.3 SF3.3 SF4.3 SF5.4 SF6.4
Ohfev 0-1 SF1.4 SF2.4 SF3.4 SF4.4 SF5.4 SF6.4
Otevieno HL1.1 HL2.1 HL3.1 HL4.1 HL5.1 HL6.1
Otevira HL1.2 HL2.2 HL3.2 HL4.2 HL5.2 HL6.2
Zavira HL1.3 HL2.3 HL3.3 HL4.3 HL5.3 HL6.3
Zavieno HL1.4 HL2.4 HL3.4 HL4.4 HL5.4 HL6.4
Porucha HL1.5 HL2.5 HL3.5 HL4.5 HL5.5 HL6.5

4.7 Méreni vySky hladiny vody a venkovni teploty

V objektu bude umisténo stavajici snimani hladiny (MX 1 a RTU Sae) pro vodohospodaiské
ucely. Pro toto zafizeni bude v rozvadé¢i vyhrazen okruh 230V/10A s indikaci vypadku jistice.
Vypadek jisti¢e je mozné indikovat zaslanim SMS zpravy a poruchovym hlasenim na kontrolnim
displeji. Pro moznost sledovani stavu hladiny obsluhou VD Luhacovice bude v objektu doplnén
tlakovy snimac¢ hladiny BLO1.

Rozsah méfeni tohoto snimace bude 0-16m vodniho sloupce. Snima¢ bude umistén v méfici
Sachté v nerezové trubce pro zamezeni jeho pohybu vlivem proudéni vody. Spolu se snimacem bude v
trubce umistén topny kabel s termostatem pro zamezeni zamrznuti vody v okoli snimace. Nerezova
trubka bude pevné uchycena k méfici Sachté odbérné véze. Protoze musi byt snima¢ hladiny
pravideln¢ kontrolovan a ¢istén, musi byt jeho poloha v trubce pevné dana, aby nedochazelo ke
zkresleni naméfenych hodnot po vyjmuti a naslednému zasunuti snimace do ochranné trubky.
Nerezova trubka bude ve spodni ¢asti perforovana.

Pro potieby obsluhy vodniho dila bude také snimana venkovni teplota vzduchu. Snima¢ teploty
BTO1 bude umistén tak, aby na metfeni teploty nemélo vliv pfimé slunecni zafeni (umisténi na severni
strané, ptipadné v zakrytu).

4.8 GSM pi‘enos dat (monitoring)

Veskerou vizualizaci zobrazovanou na ovladacim HMI rozvadé¢e RM-1 bude mozné
prostfednictvim LTE routeru pfenaset na vzdalené ovladaci PC obsluhy VD Luhacovice (pfipojeni na
LTE router se predpoklada ze strany Povodi Moravy s.p.). Na obsluzném PC bude mozné sledovat
vSechny zobrazované parametry a ovladat tlacitka zobrazovana na kontrolnim displeji.

Pti vyskytu poruch budou prostfednictvim GSM modemu na zadand tel. ¢isla zasilany SMS
zpravy ohlaSujici vzniklou poruchu (vypadek motorového spoustéce, vypadek napdjeciho napéti,
porucha analogového snimace vysky hladiny apod.)

Pro ptipad vypadku napéti je rozvadé¢ vybaven zaloznim zdrojem (UPS). Ten umozni odeslani
varovné SMS pfi vypadku napéjeni. Nouzové ovladani celého zatizeni odbérné véze pak bude mozné
provadét po piipojeni mobilni elektrocentraly Kk rozvadéci RM-1. GSM modem miiZe byt vyuZit také
k odesilani SMS o provoznich stavech (vyS$ka hladiny, venkovni teplota, ...). Odesilani takovych
zprav bude naprogramovano pfi realizaci na zéklad¢ pozadavki obsluhy vodniho dila.

4.9 Elektronické zabezpecteni a kamerovy systém

Pro moznost napéjeni zabezpecovaciho a kamerového systému je rozvadé¢ vybaven dvéma
jisténymi vyvody napéti 230V / 10A. Oba jistiCe jsou vybaveny signalizaénim kontaktem, ktery je
piipojen do fidiciho systému. Vypadek jistice je mozné indikovat zaslanim SMS zpravy.

Ustiedna elektronického zabezpetovaciho systému bude umisténa uvnité rozvadéée RM-1.
Ustiedna bude obsahovat zalozni akumulator pro piipad vypadku napajeni. V odbérné vézi bude
instalovano cCidlo otevieni dvefi, pohybova cidla, detektor koufe vnitini siréna a venkovni siréna.
Ptipojeni prvkt EZS se predpoklada kabelové po sbérnici.

O piipadném naruseni objektu nebo pozaru bude informovana obsluha na telefon
prostiednictvim GSM sit¢.
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Naproti vchodu do véze bude umisténa také GSM kamera vybavena zalozni baterii a
pohybovym senzorem. Nahravani bude spusténo v pifipadé naruseni objektu. Aktivace a deaktivace
kamery bude probihat dalkovym ovladanim.

4.10 Svételna elektroinstalace, zasuvkové obvody a napojeni stavajicich rozvadéci

Pro potieby obsluhy je odbérna véz osvétlena ttemi 20W LED reflektory. Tyto reflektory jsou
umistény na sténach po obvodu véze (vlevo, vpravo a naproti vchodu). Pro osvétleni schodisté a
prostoru u spodnich vypusti je pouzito pét linearnich LED svitidel vybavenych zalozni baterii pro
ptipad vypadku napdjeni. Tato svitidla jsou piiSroubovana k C profilu, ktery je spustén v celé vysce
véze. Oba dva okruhy osvétleni jsou ovladany z rozvadé¢e RM-1 (SF7.2, SF7.3). Nad vchodem do
objektu budou umistény dva LED reflektory s pohybovym ¢idlem. Jeden reflektor bude umistén uvnitf
objektu, druhy bude vné objektu a bude sméfovat na prichozi lavku.

Soucasti svételné instalace je také napojeni osvétleni cesty na hrazi. Soucasny stav kabelu
Kk prvni lampé nedovoluje vyuzivani osvétleni, a proto bude natazen novy. Na rozvadéci bude umistén
ptepina¢ (SF7.1) s volbou MAN-0-AUT pro volbu rezimu osvétleni. V automatickém rezimu bude
osvétleni ovladano soumrakovym spina¢em BS01. Ten bude umistén tak, aby na spinani nemélo vliv
osvétleni véze.

Pro moznost napajeni elektrospotiebicti budou v objektu umistény dvé zasuvkové skiiné¢ RZ-1 a
RZ-2 typu v910-ZSFT21101000.1/3952. Jedna zasuvkova skiin bude ve vézi vedle vchodu a druha
bude umisténa ve spodni ¢asti véze u spodnich vypusti. Obé skiing jsou plastového provedeni a kvuli
lepsi odolnosti budou namontovany do nerezovych skiini o rozmérech 380 x 600 x 210 mm (S x V X
H) s krytim IP66. Montaz bude provedena pies distanéni podlozky. Zasuvkové skiiné jsou osazeny
samostatnym proudovym chrani¢em a pfislusnymi jisti¢i. Na kazdé skfini je jedna zasuvka 400V/32A,
jedna zasuvka 400V/16A, dvé zasuvky 230V/16A a jedna zasuvka 24V/6A. Ve spodni ¢asti véze bude
umisténa také samostatna zasuvka pro ptipojeni ¢erpadla s plovakem pro Cerpani prisakd.

4.11 Provedeni rozvodu elektrické instalace

Rozvody jsou navrzeny dle CSN 33 2130 ed.3 a CSN 33 2000-5-54 ed.3. Pro rozvod
zasuvkovych obvodii a osvétleni jsou navrzeny kabely CYKY. Pro rozvody technologie uvnitf
strojovny jsou navrzeny kabely YSLY, pro pfipojeni snimace hladiny a teploty je navrzen kabel JYTY
(ptipadn¢ YSLCY). Kabely budou opatieny na obou koncich stitky s oznacenim ptislusného kabelu
podle schématu zapojeni.

Kabely malé vodni elektrarny umisténé u nejspodnéjsiho podlazi véze nejsou soucasti projektu
(projekt fesi pouze propojeni RM-1 a MVE Saemo kabelem WL1.1). Tyto kabely budou vlozeny do
nové svislé kabelové trasy. V ptipad€, Ze nebude postacovat jejich délka, budou vyménény za nové.
ZnaCeni kabelll z(stane stavajici. Ve strojovné budou kabely osvétleni, snimace teploty,
soumrakového spinaCe a kabely zabezpeCovaciho zafizeni ulozeny v PVC trubkach (popiipadé
listach). Kabely technologie a napajeci kabely pro rozvadéée MVE a MX1 (RTU SAE) budou vedeny
v nerezovych draténych zlabech pod podlahou strojovny. Tyto kabelové trasy budou zavéSeny na 1
profilech nesouci pochozi rosty. Odbocky k jednotlivym pohoniim a zafizenim strojovny budou
realizovany nerezovymi trubkami. Kabely pro osvétleni a zabezpeceni budou vychazet z rozvadéce
vrchem, ostatni kabely budou prochazet ptes kabelové dno. VSechny svorky jsou ve spodni casti
rozvadéce RM-1. Kabely pro osvétleni budou prochazet z horni ¢asti ke svorkam za montézni deskou.

Pro elektroinstalaci ve spodni ¢asti véze (u spodnich vypusti) bude nutné zhotovit kabelovy
nosny systém. Ten bude tvofit nerezovy C profil, na jehoz zadni sténu bude pfimontovan nerezovy
dratény zlab 50x50mm. Ze ptedni strany profilu budou namontovana linedrni svitidla. Na horni strané
bude C profil ptisroubovan k I profilu tvoficim nosnou konstrukci pro podlahu strojovny. Ve spodni
¢asti véze bude nosny systém piikotven do stény véZe. Ve volném prostoru bude nosny C profil
kotven ke konstrukci schodisté. Kotveni ke schodisti musi byt Sroubové pro moznou demontaz
schodisté¢ pfi opravach. Pro kabel osvétleni cesty na hrazi bude vyuZit stavajici plechovy Zlab
uprostied ptichozi lavky.

Pii elektroinstalaci bude dle CSN 33 2000-5-54 ed.3 provedeno ochranné pospojovani
rozvadéce RM-1, motort pohont apod. na pfilehlou ocelovou konstrukei zatizeni odbérné véze.
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Ptipojnice PE v rozvadé¢i RM-1 se napoji pies hlavni uzemnovaci pripojnici objektu (HUP) na vnéjsi
uzemiiovaci soustavu (pfipojeni na stavajici pasovinu FeZn 30x4 pod podlahou strojovny).

4.12 Hromosvod a uzemnéni

Vnéjsi ochrana pred atmosférickymi vlivy neni soucasti tohoto projektu. Vnitini ochranu pted
atmosférickymi vlivy bude tvofit pfepét'ova ochrana tfidy T1+T2 (B+C) na pfivodu do rozvadéée RM-
1. Vyvody 230V pro stavajici méfeni hladiny (MX1 a RTU Sae) a okruh napajeni zdroje 24VDC
v rozvadéci RM-1 budou doplnény o prepétovou ochranu tiidy T3 (D).

Pro ochranné pospojovani bude vyuzita stavajici vné&jsi uzemmovaci soustava, na Kterou se
napoji hlavni uzemnovaci pfipojnice.

50 UVEDENI ZARIZENI DO PROVOZU A PROVOZNI PODMINKY

Po skonceni montaze bude provedena kontrola elektrického zafizeni a funkéni odzkouseni
jednotlivych zatizeni ve vSech predpokladanych provoznich stavech. Nasledné¢ bude provedena
vychozi revize dle CSN 33 2000-6 ed.2.

Predpokladem pro tadny a trvaly provoz elektrického zatizeni je spravna obsluha a udrzba dle
norem a pokynd vyrobcl. Obsluhu elektrického zatizeni s krytim IP 20 a vy$§im mohou vykonavat
osoby s kvalifikaci min. osoby poucené ve smyslu vyhl. 50/1978 Sb.

Pti zkuSebnim provozu se provede nastaveni a sefizeni systému a nasledné se provede zaskoleni
obsluhy. Béhem zaskoleni bude sepsan protokol, kde budou uvedeny a podepsany vsechny zaskolené
osoby.

Pro manipulaci s elektrickym zafizenim pii bézném provozu, pii pozaru nebo zaplaveé
provozovatel zhotovi dle CSN 34 3085 ed.2 a dalich souvisejicich piedpisti provozni ¥ad a pozarni
ptredpisy, kde jednoznacéné urci, ktera ¢ast se bude pfi pozaru nebo zaplaveni vypinat.

Provozovatel je povinen vypracovat mistni provozni fad, ktery bude obsahovat podrobné
informace pro obsluhu provozovaného zatizeni.

6.0 BEZPECNOST A OCHRANA ZDRAVI PRI PRACI

Ochrana pied nebezpedim urazu el. proudem dle CSN 33 2000-4-41 ed.3 je provedena
samoc¢innym odpojenim od zdroje, dopliujicim pospojovanim a proudovym chranic¢em.

Pii montazi je tfeba postupovat dle vSech platnych norem a ptredpist. Umisténi el. zafizeni a
montazni prace musi byt provedeny tak, aby byla zaru¢ena maximalni bezpe¢nost a ochrana zdravi pii
provozu a udrzb¢ zatizeni.

Elektrickd zafizeni, popfipade elektrické predméty, musi byt pied uvedenim do provozu
vybaveny bezpecnostnimi tabulkami a napisy predepsanymi pro tato =zafizeni pfisluSnymi
zafizovacimi, predmétovymi normami.

Pracovnik, ktery bude provadét obsluhu el. zatizeni, musi mit kvalifikaci alespon ,,Pracovnik
pouceny* ve smyslu vyhl. 50/1978 Sb. Pracovnik, ktery bude provadét opravu a udrzbu el. zafizeni,
musi mit kvalifikaci alespon ,,Pracovnik znaly“ ve smyslu vyhl. 50/1978 Sbh. Osoby musi byt
kvalifikované i v souladu s mistnimi pfedpisy.

Osoby uzivajici elektrickd zafizeni musi byt seznameny s jeho obsluhou, napiiklad formou
navodu nebo jinym doloZitelnym zptisobem uvedenym v CSN 33 1310 ed.2 — Bezpe&nostni
pozadavky na elektrické instalace a spotiebice urené Kuzivani osobami bez elektrotechnické
kvalifikace.

7.0 ZAVER

Provedeni elektroinstalace musi odpovidat viem platnym piedpisim a CSN. Pred uvedenim el.
zafizeni do provozu musi byt provedena revize a vypracovana vychozi revizni zprava. Elektrické
zafizeni musi byt pravidelné kontrolovano a udrzovano v takovém stavu, aby byla zajisténa jeho
¢innost a byly dodrzeny pozadavky jak elektrické tak i mechanické bezpecnosti.

Dodavatel po dokonceni elektromontaznich praci pfedd investorovi dokumentaci skute¢ného
provedeni stavby.
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